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UNIDAD TEMATICA T:
CONTENIDOS
Generalidades. Clasificacion de los sistemas de control. Modelado de sistemas. Funcion de
transferencia. Diagramas en bloque. Resolucion. Grafos de senal. Formula de Mason.
Respuesta de los sistemas. Respuesta transitoria. Respuesta permanente. Senales tipicas.
Sistemas de primer orden. Sistemas de segundo orden. Aplicacién de los conocimientos

orientados a problemas de energias renovables.
TIEMPO ASIGNADO: 30 horas

UNIDAD TEMATICA 2:

CONTENIDOS
Caracteristica de la respuesta transitoria. Introduccién al MatLab. Régimen permanente.

Constantes de error. Realimentacion. Sensibilidad ante variaciones de parametros y

perturbaciones. Concepto de estabilidad. Criterio de Routh

TIEMPO ASIGNADO: 30 horas
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UNIDAD TEMATICA 3:
CONTENIDOS
Respuesta en frecuencia, Dingramas polates. Diagramas do Bode | otudio da la estabilidad en

ol dominio de la frecuencia. Criterio de Nyquist, £ stabilidad relativa
do lazo  cerado, Compensacion de  sistemas

Respuesta  en frecuencia en  sistemas
Compensadores de primer orden. Compensador de adelanto, Compensador de alrann

Compensador de alraso-adelanto. Compensador PID.

TIEMPO ASIGNADO: 30 horas

UNIDAD TEMATICA 4:

CONTENIDOS
Variables de estado. Forma de fase variable. Forma dual fase variable. Dualidad. Multiples
entradas y salidas. Funcion de transferencia. Autovalores. Respuesta en el tiempo. Evaluacion

numeérica. Estabilidad. Controlabilidad. Observabilidad.

TIEMPO ASIGNADO: 30 horas
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